
Substitučná metóda 

Základom tejto metódy je derivácia zloženej funkcie. 

(𝑓 ∘ 𝑔)′(𝑥) = {𝑓[𝑔(𝑥)]}′ = 𝑓′[𝑔(𝑥)]. 𝑔′(𝑥) 
 

integrovaním obidvoch strán dostaneme 

∫{𝑓[𝑔(𝑥)]}′ dx = ∫𝑓′[𝑔(𝑥)]. 𝑔′(𝑥) dx 
 

V. ∫ 𝑓(𝑥)𝑑𝑥 = ∫ 𝑓(𝑔(𝑡)). 𝑔′(𝑡)𝑑𝑡 = 𝑓[𝑔(𝑥)] + c 
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